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-1 DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlari
Kullanim Kilavuzu

ONEMLI

Bu kullanim kilavuzu DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlarinin
monte edilmesi, ¢calismasi, kullanimi ve bakimu ile ilgili bilgiler icermektedir.

Bu kullanim kilavuzunda, DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar
bundan sonra kisaca Datadrive olarak gececektir.

Cihazin montajmma ve kullanimmna baslamadan oOnce kullanim kilavuzunun
tamaminin okunmasi gereklidir.

Datadrive; DATATURK tarafindan uygun bulunan yetkili bir teknik eleman tarafindan
calismaya hazir hale getirilmelidir. Bu kosula uyulmamasi belirtilen garantinin
gecersiz olmasina neden olacaktir.

Bu kullanim kilavuzunda anlatilan islemlerle ilgili bir problemle karsilastiginizda
DATATURK teknik servisiyle baglant1 kurunuz.

Uretici firma cihazin tasarimimi haber vermeksizin gelistirebilme hakkini sakli
tutar.

YUKSEK KACAK AKIM

Bu cihaz, yiiksek kacak akimindan dolayr mutlaka toprak baglantisi yapildiktan
sonra calistirilmalidir.

ELEKTROMANYETIK UYUM

Bu cihaz EMC Directive 89/336/EEC ve basilmis teknik standartlardaki sartlara
uygundur. Uygunlugun devami bu talimatlara uyarak ve sadece iiretici tarafindan
onaylanan aksesuarlarla kullanim ile devam eder.

ONEMLI

Ozel tasarimlarda, bu kullanim kilavuzu ile cihaz arasinda, mindr farkliliklar
olabilir.
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d :'_ | DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlari
Kullanim Kilavuzu

ONEMLI

DATATURK tarafindan saglanan herhangi bir uyar1 geciktirilmeksizin son kul-
lanictya iletilmelidir. DATATURK iiriinlerinin kalitesi igin yalnizca klavuzda
yaymlanan standartlar ve spesifikasyonlara uyumlu agik bir garanti sunmaktadir.
ACIK VEYA ZIMNI BASKA GARANTI VERILMEMEKTEDIR. Uriinlerin
yanlig uygulanmasindan kaynaklanan herhangi bir kisisel yaralanma, mal hasari,
kayip veya talepten otiirii sorumluluk kabul etmemektedir.

DIKKAT
1. Cihazin i¢inde kullanicinin servis yapabilecegi hicbir parca yoktur.

2. Cihaz, giris ve ¢ikis baglantilarindan ayrildiktan sonra dahi, kondansatérler
sebebiyle, cihazin igerisine bir miidahalede elektrik soku riski vardir.

3. Havalandirma deliklerinin i¢ine herhangi bir cisim girmemeli ve bu delikler
tikanmamalidir.

4. Cihazin kullanilacag: yerdeki sicaklik ve nem uygun olmalidir.
5. Patlayict ve yanict madde bulunan ortamda bu cihaz kullanilamaz.

6. Ekipmanin kurulumu, bakimi ve tamiri, sadece egitilmis, deneyimli ve yetkili
personel tarafindan yapilmalidir.

7. Enerji altindaki parcalar iizerinde ¢alisilirken, tiim giivenlik kurallarini ve acil
durum davraniglarini bilen ikinci bir personel hazir bulunmalidir.

8. Calisma ve giivenlik konularini diizenleyen ulusal yasalardan, yerel yasalardan
ve tesis kurallarindan haberdar olmak, her bireyin kendi sorumlulugundadir.

9. Sadece iyi kalitede izole gerecler ve aksesuarlar, dogru sekilde bakimi
yapilmis enstiiriimanlar kullanilmalidir.

10. Elektrik enerjisi, AC kaynaktan, yiik ¢ikisindan ya da harici alarm ve kontrol
terminallerinden gelebilir.
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Genel Uyarilar

A\ UYARI

[JBu siiriiciiniin kurulum, isletim veya bakimimi1 yapmadan 6nce, bu klavuzu
okuyunuz ve iyi anlayiniz.

* Tiim uyarilara, tedbirlere ve yonergelere riayet edilmesi sarttm:

* Tiim cahismalarin kalifiyeli personel tarafindan yiiriitiilmesi sarttic

« Siiriiciiyii bu klavuz ve yerel yonetmeliklere uygun sekilde devreye alinmasi

sarttir.

Bu klavuzda bulunan giivenlik mesajlarim gz 6niinde bulundurunuz.

Isletme sirketi, bu klavuzda belirtilen uyarilarin dikkate alinmamasi halinde

kaynaklanan herhangi yaralanma veya ekipmanin gordiigii zarardan kendisi

sorumludur.

Bu klavuzda Giivenlik mesajlarina isaret etmek i¢in asagidaki isaretlemeler uygulanir:

A\ UYARI

Sakinilmadiginda, 6liim veya ciddi yaralanmayla sonu¢lanabilecek tehlikeli bir

duruma isaret eder.

A\ DIKKAT

Sakinilmadiginda, hafif veya orta derece yaralanmayla sonuclanabilecek tehlikeli
bir duruma isaret eder.

Bir mal hasar1 mesajin ifade eder.

Givenlik Uyarilan

A\ UYARI
Elektrik Carpmasi Tehlikesi

Siiriiciiyii, bu klavuzda aciklanmayan herhangi bir sekilde modifiye etmeyi veya
degistirmeyi denemeyiniz.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

DATATURK kullanici tarafindan yapilan iiriin modifikasyonlarindan sorumlu degildir.
Bu iiriin modifiye edilmemelidir.

Kondansatorler tamamen desarj olmadan dnce terminallere dokunmayiniz.
Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

Terminalleri baglamadan 6nce cihaza giden tiim giicii kesiniz. Dahili kondansatdr, giic
kaynaginin kapatilmasindan sonra da sarj edilmis halde kalir.Bes dakika bekleyin ve
emniyetli seviyeyi onaylamak i¢in DC bara gerilimi diizeyini 6l¢iin.

Kalifiyeli olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

Parcgalarin bakim, muayene ve degistirilmesi, yalnizca AC siiriiciilerinin kurulum,
ayarlama ve bakimini iyi bilen yetkili personelce yiiriitiilmelidir.
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Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

A\ UYARI

Gii¢ acikken, kapaklari ¢cikarmayin veya devre kartlarina dokunmayin.
Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Koruyucu topraklama iletkeninin teknik standartlara ve yerel emniyet
yonetmeliklerine uyumlu olmasini saglayiniz.

Bu siiriiciiniin s1zint1 akimi 3,5 mA'i asiyor. Bu nedenle koruyucu topraklama iletkeninin
kesilmesi durumunda, IEC/EN 61800-5-1 geregince otomatik gii¢ beslemesinin
kesilmesi saglanmali veya en az 10 mm?2(Cu) ya da 16 mm? (Al) kesitli koruyucu bir
topraklama iletkeni kullanilmalidir.

Artik akim denetimi/algilama (RCM/RCD) i¢in uygun ekipman kullanin.

Bu siiriicii, koruyucu topraklama iletkeninde bir DC bileseni ile artik akima neden
olabilir. Artik akimla ¢aligan koruyucu veya denetleyici bir aygitin kullanildig: yerde
direkt ve endirekt temas durumunda koruma i¢in daima IEC/EN 60755 geregince B tipi
bir RCM veya RCD kullan

Motor tarafindaki topraklama terminalini her zaman topraklayin.

Hatal1 ekipman topraklamasi, motor muhafazasina dokunuldugunda dliim veya ciddi
yaralanmaya yol acabilir.

Uzerinizde bol kiyafetler veya taki varken veya koruyucu gozliik takmadan siiriicii
iizerinde calismayiniz.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Siiriicii iizerinde ¢alismaya baslamadan dnce saat ve yiiziik gibi metal nesneleri ¢ikartin,
bol kiyafetleri emniyet altina alin ve koruyucu gozliik takin

Asla siiriiciiniin ¢ikis devrelerini kisa devre etmeyin.

Stirtictiniin ¢ikis devrelerini kisa devre etmeyin. Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi
yaralanmaya yol acabilir.

A\ UYARI

Ani Hareket Tehlikesi

Doéndiiren (Rotasyonel) Auto-Tuning esnasinda motordan sakinin. Motor aniden
calismaya baslayabilir.

Ekipmanin otomatik olarak baglatilmasi esnasinda makine aniden hareket etmeye
baglayarak 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

Gii¢ uygulandiginda sistem ansizin ¢calismaya baslayarak 6liim veya ciddi
yaralanmaya yol acabilir.

Gii¢ uygulamadan Once biitlin personeli siiriicliden, motordan ve makineden uzak
tutunuz. Siirlicliye giic uygulamadan dnce kapaklar , kaplinleri, saft kamalarini ve
makine yiiklerini emniyete aliniz.

Yangin Tehlikesi
Uygun olmayan gerilim kaynag: kullanmayiniz.
Riayet edilmemesi, yangindan 6tiirii 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

Gli¢ uygulamadan 6nce siiriicliniin anma geriliminin, gii¢ beslemesinin gerilimine esit
oldugunu dogrulayn.

Uygun olmayan yanic1 malzemeler kullanmayin.

Riayet edilmemesi, yangindan 6tiirii 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.
Siirlicliyli metale veya yanici olmayan bagka bir malzemeye sabitleyin.

U, V ve W cikis terminallerine AC hat giicii baglamayin.

Gii¢c kaynag hatlarn N, R/L1, S/L2, T/L3 (veya tek fazhisiiriiciiler icin F/L1 ve N/
L2) ana devre giris terminallerine baglandigindan emin olun.

Siiriiciiniin ¢1kis motor terminallerine AC gii¢ hattt  baglamayn. Riayet edilmemesi,
cikis terminallerine hat gerilimi uygulanmasindan dolayi, siiriicliniin zarar gérmesi
sonucunda yangindan 6tiirli 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Tiim terminal vidalarimi belirtilen sikma torkunda sikin.

Gevsek elektrik baglantilari, elektrik baglantilarinin asir1 istnmasindan dolay1 yangindan
otiirti 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Verl.0
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Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

A\ DIKKAT

Ezilme Tehlikesi
Siiriiciiyii 6n kapaktan tasimayiniz.

Riayet edilmemesi, siiriicliniin ana gévdesinin diismesi sonucunda hafif veya orta
derecede yaralanmaya yol agabilir.

Yanik Tehlikesi

Sogutucu veya frenleme direnci donanimina yalmzca gii¢ kapah iken ve bir
soguma siiresi gectikten sonra dokunun.

NOT
Ekipman Tehlikesi

Siiriiciiyii ve devre kartlarini kullanirken uygun elektrostatik desarj prosediirleri
(ESD) goz oniinde bulundurulmah

Riayet edilmemesi, siiriicli devrelerinin ESD hasarina ugramasina yol agabilir.

Siiriicii gerilim iiretirken asla motoru siiriiciiye baglamayin veya baglantiy:
kesmeyin.

Ekipmanin uygun olmayan sekilde baglanmas siiriiciiniin zarar gérmesine neden
olabilir.

Herhangi siiriicii parcasi iizerinde gerilim dayanim testi uygulamayin.
Riayet edilmemesi, siiriicii icindeki hassas cihazlarin zarar gérmesine yol acabilir.
Zarar gormiis ekipmam ¢cahstirmayin.

Riayet edilmemesi, ekipmanin daha fazla zarar gérmesine yol agabilir.

Gozle goriiliir bir hasara ugramis veya eksik pargalari olan ekipmani baglamayin veya
caligtirmayin

Uygulanabilir yasalar cercevesinde, brans devreler icin yeterli kisa devre korumasi
monte edin.

Riayet edilmemesi, siiriiciiniin zarar gérmesine yol acabilir.

Siiriicii en fazla 100,000 RMS simetrik Amper, 240 Vac maksimum (220 V Sinifi i¢in)
ve 480 Vac maksimum (400 V Siifi igin) verebilen devrelere uygundur.

NOT

Kontrol baglantilar icin ekransiz kablo kullanmayin.

Riayet edilmemesi, elektrik giiriiltiisiine yol agabilmekte, yetersiz sistem performansiyla
sonuglanabilmektedir.

Ekranli ve burulmus ¢ift kablolar kullanin ve ekrani siiriiciiniin toprak terminaline
baglayin.

Kalifiye olmayan personelin iiriinii kullanmasina izin vermeyin.

Riayet edilmemesi, siirlicliniin veya frenleme devresinin zarar gérmesine yol agabilir.

Siiriiciiye bir frenleme opsiyonu baglanirken, frenleme opsiyonu kullanma klavuzunu
dikkatle gbzden gegirin.

Siiriicii devrelerini modifiye etmeyin.

Riayet edilmemesi, siiriiciiniin zarar gérmesine yol agabilir ve garantiyi gegersiz kilar.

Siiriicii kurulumundan ve diger aygitlarin baglanmasindan sonra tiim
baglantilarin dogru yapildigim1 dogrulamak i¢in baglantilar1 kontrol edin.

Riayet edilmemesi, siiriicliniin zarar gérmesine yol agabilir.

Siiriicii ¢1kisina, onaylanmamis LC veya RC girisim onleyici filtreler,
kondansatorler veya asir1 gerilim koruma aygitlar1  baglamayin.

Onaylanmamus filtrelerin kullanilmas, siiriiciiniin veya motor ekipmaninin zarar
gdrmesine yol agabilir.
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Giuvenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

CE Algak Gerilim Direktifine Uyum igin Uyarilar

Bu siiriicti, IEC/EN 61800-5-1 sayili Avrupa standardina gore test edilmis olup, Algak Gerilim
Direktifine tam uyumludur. Bu siiriicii baska cihazlarla birlikte kullamldiginda, uyumlulugunun devam
ettirilmesi i¢in asagidaki sartlar yerine getirilmelidir:

Siirticiileri, IEC/EN 664'e gore kirlilik siddet derecesi 2 ve asir1 gerilim kategorisi 3'iin listiinde olan
bolgelerde kullanmayin.

400 V Sinift siiriiciilerde ana gii¢ kaynaginin ndtr noktasini topraga baglayin.

UL/cUL Standartlar Uyumlulugu Hakkinda A¢iklamalar
Bu siiriicti UL508C sayili UL standard1 geregi test edilmis olup UL sartlarina uyumludur.

Giivenli Durdurma islevinin Kullaniimasi: Hakkinda Agiklamalar

Giivenli Durdurma fonksiyonu, IEC/EN 61800-5-2, durdurma kategorisi 0'a uygun giivenli durdurma
gergeklestirmek i¢in kullanilabilir (Giig kesilmesi yoluyla kontrolsiiz durdurma). ISO/EN 13849-1,
Giivenlik Kategorisi 3, PL d ve IEC/EN 61508, SIL2 gerekliliklerini karsilamak iizere tasarlanmugtir.

A
NOT

Cihaz, periyodik olarak belirli bir siire icinde korumaya
gecer ise; kullanim dis1 olur. Ekranda siirekli ¢’asin yik ¢’
mesaj1 belirir. Enerji ve motor baglantilarim, sebeke
gerilimini ve motor akimimi kontrol ediniz. Sogutma
fanlarimin c¢ahstigindan ve hava kanallarimin acik
oldugundan emin olunuz. Bu kontrollerden sonra cihaza
tekrar enerji veriniz. ‘’stop” butonuna ¢’10 saniye” basih
tutunuz. Cihaz tekrar kullanima acik hale gelecektir.

Sistem iireticisi, kullanicinin sistem hakkinda yeterli bilgi ve
donanima sahip oldugunu ve kullanicinin yeterli teknik egitimi
almamig kimselerin sistemle ilgili ve yasamsal sorunlara yol
acabilecek uygulamalarda bulunmayacagini garanti ettigini
kabul etmektedir. Sistemin yasamsal tehlike igeren bolgeleri ile
ilgili her tiirli ¢alisma yeterli teknik bilgiye sahip kisiler
tarafindan yapilmalidir. Uretici kullanici hatasi ya da yanlis
kullanimdan dogabilecek hertiirlii hasarda hi¢ bir sorumluluk
kabul etmemektedir. Cihaz igerisindeki malzemelerle ilgili her
tirlii islemin yapilmasinda yalnizca sistem konusunda uzman
kisiler ya da uzman kisi seviyesinde ,sistemle ilgili bilgi sahibi
kisiler yetkilidir. Sistem giivenlik, isletme ,servis kurallarina
uyulup; deneyimli ve egitimli kisilerce bakimlar1 yapildig:siirece
cok giivenli bir sekilde caligmak lizere tasarlanmistir. Yasamsal
Tehlike barindiran her tiirlii baglanti noktasinda gerekli glivenlik
onlemleri alinmistir. Cihaz kapaklar1 agik iken, alinan dnlemlere

ragmen tehlikeli gerilim tasiyan noktalara temas mimkiindiir.
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Mekanik Kurulum

Teslimat Sirasinda

Sirticliyti teslim aldiktan sonra liitfen asagidaki islemleri yapin:

+ Siiriiciiniin zarar goriip gérmedigini kontrol edin. Teslimat sirasinda siiriiciiniin zarar gordiigii tespit
edilirse tedarik¢iniz ile baglant1 kurun.

+ Etiket iizerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin teslim alindigini teyit edin. Yanlis modelin
teslim ailnmas1 durumunda, tedarikginizle baglant: kurun.

Kurulum Ortami

Siiriiciiyii, optimum bir performans dmrii i¢in, asagidaki sartlara uygun bir ortamda kurun.

Ortam

Sartlar

Kurulum Alant

i¢ Mekanlar

Cevre Sicakligt

IP20/NEMA Tipl muhafaza: -10 - +40 C

IP20/1P00 A¢ik sasi muhafaza: -10 - +50 C

Sogutucusuz Tip: IP20/IP00 muhafaza: -10 - +50 C

NEMA Tip4X/IP66 muhafaza: -10 - +40 C

Bir koruma paneli igerisinde kullanirsaniz, panel igindeki hava sicakliginin belirli
diizeyleri asmamasini temin etmek amaciyla, bu alana bir sogutma fani veya klima cihazi
monte edin.

Siiriiciiniin tizerinde buz olugmasina izin vermeyin.

Nem

%95 RH veya daha diisiik ve yogusmasiz

Depolama Sicaklig

-20 C-+60 C

Cevre Alan

Siirliciiyii:

+ yag buhari ve tozu

« metal talasi, yag, su ya da bagka yabanci malzemeler
« radyoaktif materyaller

« yanabilir malzemeler (6rn. ahsap)

« zararl gazlar ve sivilar

* agir1 vibrasyon

* kloridler

« direkt giines 15181 olmayan yerlerde monte ediniz.

Yiikseklik

1000 m veya daha az

Vibrasyon

9,8 m/s?'de 10 - 20 Hz, 5,9 m/s?'de 20 - 55 Hz

Oryantasyon

Siiriiciiyii, maksimum sogutma etkisinin muhafaza edilmesi i¢in dik olarak monte ediniz.

Kurulum Yerlesimi ve A¢ikligi

Stiriicliyti her zaman dik bir pozisyonda monte ediniz.

i¢in iinite etrafinda agiklik birakiniz.

"Yan-Yana" montaj dzellikleri kullanilarak birbirine

30mm 30mm

Havaf

Sagdaki sekilde gosterildigi tizere diizgiin bir sogutma — =
i
Not: Sekilde gosterildigi izere birden fazla sayida tinite |
daha yakin bigimde monte edilebilmektedir. ‘ !
]
Havat
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

DATADRIVE

DATADRIVE AC Motor hiz Kontrol Cihazlari, 0,75kW tek faz girisli cihazlardan, 300kW Ug faz
girigli cihazlara kadar AC motor hiz kontrolii alaninda hizmet vermektedir. Kontrol boliimii 20Mhz
RISC mikroislemci ile dizayn edilmistir. Bir AC Motor Siiriiciide olmasi gereken en temel
parametrelerden  olusan program meniisii sayisal hazirlanmis  olup  programa giris, parametre
se¢imi ve parametre degisimi en az hareketle ve kafa karistirmayan yapidadir.

Gilic katinda en yiliksek teknolojiye sahip Mitsubishi IPM ( Intelligent Power Modules )
Akilli glic modilleri kullanilmis, dolayisiyla en yiiksek giivenilirlik ve esneklik elde edilmistir.
Siniisoidal PWM modiilasyonu ve 8khz tetikleme frekansiile sessiz motor ¢aligmasi saglanmustir.

datadrive-aC

Kolay Programlama ve igletim
PWM Kontrolii-IPM Gii¢ Kati
Analog giris cikiglar

Yiksek Kalkis Torku

Verl.0 TURKCE SAYFA : 8
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:

Kullanim Kilavuzu

Rectifier DC Link Inverter
N I
Input —— ——— Output
P - 1
3faz 3faz
giris | Dogrultucu ¢ DCKiyici RLC PWM Inverter
s Filtre Filtre{
PWM
e
= Wr RC
Denetleyici ) Filtre
Wref
Asenkron Motor Siiriicli Sistem Blok Diyagrami
Verl.0 SAYFA : 9
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Kullanim Kilavuzu

> u DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlari

Motor

Asenkron Motor Siirticii Kontrol Blok Semasi
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

Datadrive 3 faz motorun hizini yiiksek kalkis momentiyle sifirdan istenen degere
istenen siirede ayarlayabilen IPM - SPWM teknigiyle ¢alisan mikroislemci denetimli modern
bir hiz kontrol cihazidir. Motor maximum hiz , hizlanma siiresi, yavaslama siiresi analog
girigler, farkli hiz bilgisi girisleri, farkli zaman bilgisi girisleri, frenleme ve farkli yonlerde
caligma gibi tiim siirlicli uygulamalarinin %80’ini  olusturan, kullanictya has degerleri,
kullanicty1 karmasik teknolojilerle savastirmadan ayarlayabilen kolaylastirilmig ve iilkemiz
sebeke sartlarina gore dizayn edilmis yeni nesil bir motor hiz kontrol cihazidir.

Motora Saglanan Gerilim / Frekans Oram

Sebekenin karakteristiklerine,motorun ve uygulamanin 6zelliklerine bagl olarak
Gerilim / Frekans oraninin ayart;

Asir1 hizda yada asir1 hizsiz tiim sabit veya degisken moment uygulamalarinda

Frekans Cevrim Kazanci

Gegici rejimlerde miimkiin olan optimal ¢alismayla, ¢esitli giicteki makinalara siiriicii
adaptasyonu saglar.

Diisiik ataletli ve hizh ¢cevrimli makinalardan yiiksek ataletli santrifiijlere kadar olan tiim
uygulamalar

Kayma Kompanzasyonu

Yiik ne olursa olsun ,frekansin otomatik diizeltilmesi vasitasiyla motor hizi verilen referansta
sabit tutulur.

Yiik momentinin biiyiik degisiklik gosterdigi ve hiz arali@inin genis oldugu tiim uygulamalar

Yavaslama Rampasina Otomatik adaptasyon
Yiikiin ataleti sebebiyle,ayarlanan zaman ¢ok kisa ise yavaglama rampasina adaptasyonu saglar.
Yavaslama rampasinda kontrollii durmaya ihtiyaci olmayan tiim uygulamalarda

Anahtarlama Frekansi

Anahtarlama frekanst motorun giiriiltlisiinli azaltmak i¢in modiile edilmistir.
Diisiik hizda iyi siiriis kalitesi gerektiren tiim uygulamalar

Verl.0 TURK CE SAYFA : 11
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

TEKNIK OZELLIKLER

Kolay programlama ve isletim
Yiiksek kalkis momenti

Tiim uygulamalara cevap verebilecek kumanda baglantisi
ve program menusu

Tus takimi ile frekans girisi

Harici potansiyometre ile Analog kanaldan
0....10V DC izole girisi

Besleme gerilimi 220VAC (176 - 265 )VAC arasi ¢alisabilme
380VAC (300 - 460 )VAC arasi ¢alisabilme

Inverter Cikis Gerilimi
Monofaze : 0 ...220VAC
Trifaze  :0....380VAC

Korumalar:
Asirt akim korumast

Asir1 gerilim korumasi

=220VAC i¢in DC Bara gerilim => 420V
=380VAC i¢in DC Bara gerilim => 840V

Nominal Giig :% 150
Asirt Yik :% 200

Calisma sicakligi -10 +55 C

TURK CE SAYFA :
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

Enerji ve Motor Baglantisi
Power And Motor Cable Connection

0.75kW - 1,1kW - 1,5kW - 2,2kW -3kW
Gug Baglanti Klemensi
Il UV W

L [N [Mp|m
. N : ) 3
220VAC T = 5 AUCGE@GLANH

GIRIS CIKIS
: INPUT : :
- : OUTPUT . Not: 220VAC beslemeli
R T e i et s s et s ne et . 0’75kw .... 3kW cihazlarda
motor baglantis1 licgen
yapilmahdir.

Gug¢ Baglanti Klemensi
L|L|u|lv|w ® 0 ©

L1 Lz L3 = | =
T T 1 - :
f 3x380VAC f; ; A UCGEN BAGLANTI| |Y YILDIZ BAGLANTI
: : A A

: GIRIS : CIKIS :
: INPUT - . Not: 3 faz 380VAC beslemeli
e T OUTPUT ...... : 4kW.....300kW cihazlarda,
motor etiketi dikkate alinarak
380VAC besleme gerilimine gore
yapilmahidir.

4kW - 5,5kW - 7,5kW-11kW........ 300kW @ @ @ m
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-1 DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlari
Kullanim Kilavuzu

2. KURULUM

2.1 AMBALAJIN ACILMASI

Cihaz elinize gectikten sonra ilk dikkat edilecek husus nakliye esnasinda cihazin zarar goriip
gormedigidir. Bu nedenle cihazi dikkatlice inceleyiniz. Cihazi ambalajindan c¢ikardiktan sonra
kutusunu ve tahta altligin1 gelecekte kullanilmak {izere saklayiniz.

2.2 YER SECIiMi

1. Cihazin dogru sekilde havalanmasi icin, cihazin arkasi ve yanlari ile en yakin cismin en az 20
cm mesafede bulunmasina dikkat ediniz.

Uygun 1s1da ve nemde olan yeri se¢iniz.

Tozlu ve korozyona sebep olabilecek yerleri segmeyiniz.

e

Segilen yer direkt olarak gilines 15181 almamal1 ve bir 1s1 kaynagina yakin olmamalidir.

5. Uygun kosullarda c¢alistirilmasi cihazin 6mriinii uzatacaktir.

2.3 ELEKTRIKSEL BAGLANTI

AC Motor Siiriictiniin tiim elektriksel baglantilari, 6n alt klemenskapagin altinda bulunur. Klemens
tablosuna gerekli tiim baglantilar, DATATURK Servis elemanlar: tarafindan veya bilgisi dahilinde
yapilmalidir.

Baglantilar yapilmadan 6nce, tiim gii¢c anahtarlari, izolatorler ve devre kesiciler OFF konumunda
olmalidirlar.

DIKKAT

Sizin cihaziniz, proje ve isteklere gore, burada belirtilenden farkli bir terminal ve baglant1 sekline

sahip olabilir. Liitfen baglamadan 6nce semalara ve terminal etiketlerine dikkat edin.

1. Giris AC beslemesi, GIRIS tanimli klemenslere baglanmalidir.
2. Cikis yiikii, CIKIS veya MOTOR tanimli klemenslere baglanmalidir.
3. Cihaza kesinlikle toprak hatt1 baglanmalidir.

DIKKAT
Toprak baglantisin1 mutlaka baglayiniz ve kontrol ediniz. Cihazi kesinlikle toprak baglantisi
olmadan ¢alistirmayiniz.
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

KONTROL ve AYAR MENULERI

Program Enter tusu ile Ayar meniisiine girilir. Cihaz Stand-By ( Stop ) iken PGM tusuna 2 saniye
basili tutuldugunda Meniiye girilir. Fonksiyonlar1 gérmek i¢in yukart ve asagi oklart kullanmak
yeterlidir. Herhangi bir fonksiyonun i¢ine girmek i¢in tekrar PGM tusuna 2 saniye basmak gerekir.
Fonksiyonun i¢ine girildiginde fonksiyonla ilgili fabrika degerleri goriiniir. Size izin verilen sinirlar
icinde degisiklik yapabilmek i¢in yukar1 ve asagi oklari kullanmak yeterlidir. Degisikligi kaydetmek
icin veya tekrar Stand-by ( Stop ) ekranina donmek i¢in PGM tusuna 2 saniye basmaniz gerekir.

Fonksiyonlar

Pot / Analog
POT-ANALOG Panel Se¢imi Panel

Cihaziniz iizerinde bulunan tus takimindan hiz ayar1 yapmak yerine bir potansiyometre ile hiz
ayar1 yapmak isteyebilirsiniz. Ayrica haricen 0-10VDC gerilim veya 4-20mA akim bilgisiyle
analog olarak kontrol etmek isteyebilirsiniz. Bunun i¢in PANEL yerine POT-ANALOG
se¢imi yapmaniz gerekir. Degisiklik sonrasi cihaz iizerindeki Tus takimindaki oklar pasif olup,
haricen bagladiginiz potansiyometre veya analog kanaldan gelen referans bilgi etkin olacaktir.

Kontak
KONTAK / BUTON Cahsma Secimi Buton

Bu fonksiyon Siirekli Kontak ile caligmak veya kontak olmadan sadece bir butonla ¢aligmay1
se¢mek i¢in kullanilir. Normalde buton c¢alisma secilidir. Ornegin; bir kontaktor ¢ektiginde start
veya stop yapmak isterseniz kontak se¢imi yapmaniz gerekir. Sadece buton kullanarak Start-Stop
yapmak i¢in buton se¢imi yapilmalidir.( Butonlarin agik kontak kullanilmasi gerekir.)

Max. Hiz
MAKSIMUM HIZ Secimi 0050

Motorun ¢alisma frekansini ifade eder. Fabrika degeri 50 Hz secilmistir. Bu; motor etiketindeki
devir ifadesinin birebir denkligidir. Ornegin; 1400 d / dakika bir motorda 0 ile S0Hz arasindaki
lineer degisim motor milinde 0 ile 1400 d / dakika arasinda lineer degisim saglar. Fonksiyonda
50 Hz ftizerinde degerler atanarak motor devrinin artirilmasi saglanabilir. Ancak devir artist
saglanirken motor akimlarmin artmamasi gerekir. Ornegin; 100Hz deger atarsamz 1400 d/ dakika
motor 2800 d / dakika doner.

Minumum Hiz

MINUMUM HIZ Seg¢imi e 0000

Bu fonksiyon; Motorun minumum hiz degerini belirler. Buradan set edilen frekans bilgisi
motorun inecegi en alt devir olarak sabitlenir. Ornegin; Minumum hiz 20 Hz segilirse motor devri
20Hz ile 50Hz arasinda liner degisim gosterir. 20Hz’in altina inmez. Motorun belirli bir devrin
altina inmesinin tehlikeli oldugu uygulamalarda..( Konveyorlii firin sistemleri gibi )

Verl.0 TURK CE SAYFA :
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

Fan Modu
Yok Var

Fan Modu Secimi
Bu fonksiyon; Fan uygulamalar1 i¢in hazir makrodur. Fan modunda hizlanma zamani 100 saniye
yavaglama zamani 300 saniye olarak otomatik ayarlar.

Hizlanma Zamani
0010

HIZLANMA ZAMANI
Bu Fonksiyon; Motorun minumum devirden maksimum devire ulagsma zamanin1 belirler. 0'a yakin
degerler cok fazla demeraj akimina, motor ve sistemde mekanik sok‘a neden olur. Ayrica siiriicii
glivenligini riske sokar. Uygulamaniz gerektirmedik¢e daha uzun zaman segimi tercih edilmelidir.

Yavaglama Zamani
0010

YAVASLAMA ZAMANI
Bu Fonksiyon; Motorun maksimum devirden minimum devire inme zamanini belirler. 0 'a yakin
degerler ¢ok fazla rejeneratif enerjiye, motor ve sistemde mekanik sok‘a neden olur. Ayrica siiriicii
giivenligini riske sokar. Uygulamaniz gerektirmedik¢e daha uzun zaman se¢imi tercih edilmelidir.

Tork
003

TORK

Bu fonksiyon; Motorun minumum devirdeki kalkis momentini ayarlar . (0....10) 10'a yakin
degerler baslangicta daha kuvvetli kalkis momenti saglar. Uygulama alanlar1; kompresor veya
konveyor gibi yiiksek kalkis momenti isteyen uygulamalardir.

Fren
yok Var

FREN Secimi
Bu fonksiyon motorun kontrollii bir sekilde durmasini saglar. Frenli durus se¢ildiginde cihaz
, "YAVASLAMA ZAMANI” fonksiyonundaki se¢ili zamana bagli olarak durur. ,‘Yavaslama
zaman1” fonksiyonunda atayacaginiz 0' a yakin degerler hizli bir ivmeyle durusa neden olur.

Fren Ayar
050

FREN Ayar

Bu fonksiyon; Frenleme direnci kullanilan uygulamalarda direncin rejeneratif gerilim {izerindeki
etkisini ayarlar. 50...250 aras1 ayar segenegi verilmistir. 50' ye yakin degerler daha az etkin direng
etkisi demektir.

Ters Yon Hizi
ayni 1 farkh

TERS YON HIZI Secimi

Bu fonksiyon; ters yon hizi ana doniis yonii hizindan farkli olmasi istendiginde “farkli” se¢enegi
isaretlenmelidir. Ornegin; bir garaj kapis1 uygulamasinda, kapinin hizli agilip yavas kapanmasinin
istendigi uygulamalarda..

SAYFA : 17
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

Ters Yon Hizi

TERS YON HIZI

Bu fonksiyon; ters yon hizi ana doniis yonii hizindan farkli olmasi istenip farkli” segenegi
secildiginde, burada atadiginiz degere gore ters doniis hiz1 gergeklesir. ( 2......200 )

Jog Hizi
JOG HIZI Secimi Hz 0005

Bu fonksiyon; ikinci bir hiz giris bilgisine deger atama olanag1 saglar. Ikinci bir hiz bilgisi
girisi ile cihaz iki farkli hizda ¢alisma saglar. Ornegin; Cihaz 50 Hz ¢alisirken jog hizina 30 Hz
deger atanmigssa, JOG girisi kontak veya butonla aktif hale geldiginde cihaz 30 Hz’de ¢aligmaya
devam eder.

Digital Hiz

0000

DIGITAL HIZ Secimi

Bu fonksiyon; Cihaz iizerindeki stop kontag1 girisini, ilave bir digital hiz girisi tanimlanmasina
olanak verir. Bu fonksiyondan atayacaginiz frekans bilgisi ilave bir hiz bilgisi saglar. Kontak
acildiginda durur.

Restart
Yok Var

RESTART Sec¢imi

Cihaz korumaya gectiginde, otomatik start almasi isteniyorsa ,““var” se¢imi yapilmalidir. Restart
ardigik olarak 5 saniyelik periyodlarla 3 defa devreye girer ve siire¢ sonunda sorun devam ediyorsa
Stand-by* da kalir. Ancak restart‘ta gerek sart kontak calisma ve kontak se¢imi yapilmalidir.

Run. Gec.
Hz 0000

Start Gecikmesi Secimi

Normal ¢aligmada cihaza start verildiginde motor donmeye baslar. Oysa start verildiginde motor,
belirli bir siire sonra donmeye baglamasi isteniyorsa saniye cinsinden istenen siire atanmalidir.

3,5,8,12.
3,5, 8,12, kHz Anahtarlama Frekans1 Secimi kHz 8

Bu Fonksiyon; Anahtarlama frekansi se¢cimi yapmaniza olanak saglar. Diisiik anahtarlama
frekans1 motordaki sesin artmasina neden olur. Ancak siiriicii ile motor arasindaki hattin cok uzun
oldugu (derin kuyu pompalar1 ) uygulamalarda, anahtarlama frekansinin diistirtilmesi motora
gonderilen sinusoidal isaretteki kayiplarin dniine gegerek motor akimlarinin diigmesini saglar.

VIF 1234,
V/F oram Secimi 1

Bu Fonksiyon; Cihazin Gerilim - Frekans oranini belirler. Gerilimin Motor Caligma frekansina gore
bolgesel oranla dagilimini saglar. S0Hz motorlarda 1 se¢imi yapilmalidir. 200Hz motorlarda 2,
300Hz motorlarda 3, 400Hz motorlarda 4 se¢imi yapilmalidir.
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

Run/stop - OC
RUN/STOP - OC Se¢imi run-stop

Bu fonksiyon; Role durum kontaklarinin programlamasini saglar. Fabrika ayari olarak “Run-Stop"
secilmistir. Bu durum segenegi; cihaz start aldiginda role kontagi ¢eker, stop‘ta birakir. Ancak
kullanici, cihaz sadece korumaya gectiginde role kontaginin ¢ekmesini isterse “Run-Stop" yerine
“OC" se¢imi yapmalidir.

) Lift
LIFT Secimi Yok Var

Bu fonksiyon; Asansoér uygulamalari i¢in bir makrodur. Fonksiyonun amaci Start durum bilgisi
veren durum kontak rolesinin gec bilgi vermesini saglamaktir.

Lift Zamani

LIiFT Zamam 2

Bu fonksiyon; Lift Se¢imini onayladiktan sonra, rolenin ne kadar stire gecikme ile cekmesini zaman
olarak ayarlama olanagi saglar. Buradan atanacak stire degeri kadar sonra siiriicii start bilgisini verir.
Ornegin: Asansor uygulamalarinda, start aninda yiikiin geri kagmasini 6nlemek amactyla mekanik
frenin devrede kalma siiresini uzatmak amaciyla...

DC Fren
Yok Var

DC Fren Se¢imi

Bu fonksiyon; Bazi uygulamalarda veya acil durumlarda motorlarin enerji kaynagindan ayrilmasinin
ardindan en kisa siirede durdurulmasi istendiginde aktif edilmelidir. DC frenleme ile, motor
sargilarinda sabit bir manyetik alan olusur ve bu sabit manyetik alan frenleme saglayarak motor
rotorunun normalden daha kisa siirede durmasini saglar. Motor durduktan sonra DC gerilim motordan
ayrilmalidir.

DC Fren Zamani
2

DC Fren Zamam

Bu fonksiyon; DC Fren sistemi aktif edildiginde, Motora uygulanacak DC gerilimin ne kadar siire ile
verilmesini zaman olarak ayarlama olanag1 saglar.

DC Fren Ayari
DC Fren Ayan 2

Bu fonksiyon; DC Fren sistemi aktif edildiginde, Motora uygulanacak DC gerilimin seviyesinin
ayarlanmasina olanak saglar. Daha Yiiksek degerler daha keskin duruslar saglar.
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

PID
PID Segimi Dok Ll

Bu fonksiyon; Bir otomatik kontrol sistemidir. 7 adet alt fonksiyonun ayarlanmasi ile prosesin
otomatik kontrolii s6z konusudur. Etkin bir otomatik kontrol i¢in kullanici etkisi ¢ok biiyiiktiir.
“Var" se¢imi yaparak otomatik kontrole giris yapilir. PID modunda iken cihaz ekrani degisir.

Ur Us Hz

Ur= Istenen deger Uf= Olgme devresinden gelen bilgi Hz= Cihazin Frekans bilgisi
Ur degeri sizin tus takimindan atayacaginiz sayisal degerdir. Uf bilgisi lgme devresinden
gelecektir. Hz degerini ise cihaz, sizin segtiginiz degerlere gore otomatik olarak belirler.

PID Zamani
PID Zamamm L

Bu fonksiyon; Otomatik kontrol sisteminde, hangi zaman dongiistinde bir 6rnek alinmasi gerektigini
zaman girdisi olarak deger atama olanagi saglar.

PID Katsayisi
PID Katsayia# L e

Bu fonksiyon; Otomatik kontrol sisteminde, elde edilmek istenen sonugla geri beslemeden gelen bilgi
arasindaki farkin kapanmast i¢in cevap hizinin se¢imine deger atama olanagi saglar.

PID DeltaV
PID DeltaV L

Bu fonksiyon; Otomatik kontrol sisteminde, elde edilmek istenen sonugla geri beslemeden gelen bilgi
arasindaki farkin kapanmasi i¢in cevap hizinin zaman tabaninda se¢imine deger atama olanag1 saglar.

PID P-N
PIDPN

Bu fonksiyon; Otomatik kontrol sisteminde, elde edilmek istenen sonugla geri beslemeden gelen bilgi
arasindaki iligkinin yoniinii saglar.( Ornegin; Referans arttikga motor hizinin azalmasinin istendigi
uygulamalarinda N-P secilmelidir. )

. PID Min. Hiz
PID MINUMUMHIZ L e

Bu fonksiyon; PID uygulamasinda motor minunum degeri belirler.

. PID Max. Hiz
PID MAKSIMUMHIZ L e

Bu fonksiyon; PID uygulamasinda motor maksimum hiz1 belirler.
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DATADRIVE Serisi AC Motor Hiz Kontrol Cihazlar:
Kullanim Kilavuzu

PID ERROR
PID ERROR Zamam b e

Bu fonksiyon; Geri beslemeden gelen bilgide bir hata olustugunda sistemi tekrar basa dondiiriir.
Bilginin tekrar gelip gelmedigini kontrol eder. Periyodik denemeler sonunda geri besleme bilgisi
yoksa sistemi durdurur.

RESET
RESET Yok Var

Bu fonksiyon; Fabrika ayarlarina donmenizi saglar. Normalde ‘yok* se¢ilidir.
’¢ Var* se¢imi yaparak kaydettiginizde Sistem Fabrika ayarlarina geri doner. Yaptiginiz tiim
kisisel ayarlariniz fabrika ayarlarina donmiis olur.
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